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АННОТАЦИЯ

Представленный документ является справочно-информационным пособием Оператора (Диспетчера) системы мониторинга подвижных (перемещаемых) объектов, созданной на основе программного комплекса «АвтоТрекер».

В данном Руководстве представлены принципы работы спутниковых систем мониторинга подвижных (перемещаемых) объектов, описания основных пользовательских функций и приемов работы с программой «АТ(Сервер RF», обеспечивающей обмен информацией между бортовыми блоками спутниковой навигации и рабочими местами операторов (диспетчеров) системы спутникового мониторинга подвижных (перемещаемых) объектов.
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Перечень используемых сокращений

	Сокращение
	Значение

	GPRS
	General Packet Radio Services - пакетная радиосвязь общего пользования

	GPS
	Global Positioning System  - глобальная система позиционирования (местоопределения) 

	ГЛОНАСС
	Глобальная Навигационная Спутниковая система

	GSM
	Global System for Mobile communications – глобальная система мобильной связи

	SMS
	Short Message Service  - короткое текстовое сообщение в GSM-сети

	TCP/IP
	Transmission Control Protocol - протокол управления передачей (в сетях)/ Internet Protocol – протокол internet

	АРМ
	Автоматизированное рабочее место

	АТ
	«АвтоТрекер»

	ББ
	Бортовой блок 

	ГИС
	Геоинформационная система

	ОС
	Операционная система

	ПО
	Программное обеспечение

	ПС
	Программное средство


1. Общие сведения
1.1. Назначение документа «АТ(Сервер RF. Руководство пользователя»

Настоящий документ представляет собой руководство пользователя к прикладной программе «АТ(Сервер RF», входящей в состав программного комплекса «АвтоТрекер» и обеспечивающей основной (базовый) функционал рабочего места Оператора (Диспетчера) системы мониторинга подвижных (перемещаемых) объектов.

Документ предназначен для широкого круга специалистов по эксплуатации и разработке спутниковых систем мониторинга, созданных на основе программного комплекса «АвтоТрекер», в качестве справочно-информационного пособия.

1.2. Условия использования документа «АТ(Сервер RF. Руководство пользователя»

При использовании данного документа необходимо учитывать следующие положения:

1. В данном документе представлен типовой интерфейс и описан функционал рабочего места Оператора (Диспетчера) системы мониторинга подвижных (перемещаемых) объектов, созданной на основе программного комплекса «АвтоТрекер» в базовой конфигурации. Состав функционала поставляемого комплекса «АвтоТрекер» может отличаться от базового.

2. Дополнительная информация по использованию поставляемой конфигурации комплекса «АвтоТрекер» (в частности, по использованию программы «AT(Сервер RF») предоставляется в соответствии с «Договором поставки системы мониторинга на основе комплекса «АвтоТрекер» (или иными соглашениями, если таковые имели место).

1.3. Условия использования программы «АТ(Сервер RF»

При использовании программы «АТ(Сервер RF» необходимо учитывать следующие положения:

3. В данном документе представлен пользовательский функционал базовой версии программы «АТ(Сервер RF».

4. Ввиду значительного количества пользовательских настроек программы «АТ(Сервер RF» и возможных отличий конкретной реализации системы мониторинга от основного (базового) функционала программного комплекса «АвтоТрекер», во избежание неполадок и сбоев вследствие выполнения неквалифицированной настройки системы в части программы «АТ(Сервер RF», до ввода системы в штатную эксплуатацию настоятельно рекомендуется:

1) Изучить в полном объеме данное руководство пользователям и администраторам проектируемой системы мониторинга.
2) Провести опытную эксплуатацию системы «АвтоТрекер», включающую все основные варианты использования системы.
3) Разработать Регламент по работе с системой «АвтоТрекер» по оптимальной настройке и работе с функциями программы «АТ(Сервер RF» в соответствии с поставляемым функционалом системы «АвтоТрекер».

5. При отсутствии Регламента по работе с системой мониторинга, а также недостаточной квалификации пользователей и администратора системы мониторинга разработчик не несет ответственности за некорректную работу комплекса «АвтоТрекер» в результате возможных неполадок и сбоев, вызванных нештатными действиями персонала, эксплуатирующего систему, в частности, неквалифицированной настройкой и использованием программы «АТ(Сервер RF».

6. Разработчик оставляет за собой право вносить изменения в программный комплекс «АвтоТрекер» и программу «АТ(Сервер RF», развивая и совершенствуя пользовательский функционал, структуру и технические характеристики комплекса.

2. Общее описание программного комплекса «АвтоТрекер»

2.1. Назначение комплекса программного «АвтоТрекер»

Программный комплекс «АвтоТрекер» — интеллектуальный многофункциональный контрольно-навигационный комплекс, позволяющий в реальном времени контролировать местонахождение подвижных объектов с помощью встроенной системы спутниковой навигации GPS и ГЛОНАСС; состояние их ключевых узлов и агрегатов; осуществлять автоматизированный контроль путем запрограммированных действий на заданные события; дистанционное управление и обмен сообщениями с использованием сотовой (GSM) связи.

На основе комплекса «АвтоТрекер» разработан широкий спектр специализированных и отраслевых решений систем мониторинга, включающих решения для частных автовладельцев, малых и больших автопредприятий, охранных и специализированных структур.

Разработчиком распространяется ряд специализированных решений для широкого круга подвижных (перемещаемых) объектов. Решения, создаваемые на основе комплекса «АвтоТрекер» со специализированными бортовыми блоками, предназначаются для мониторинга различных подвижных объектов, в том числе объектов, не оснащенных собственными источниками питания: контейнеров, прицепов, железнодорожных вагонов, физических лиц и т.п.

Система мониторинга и управления автомобильным транспортом, создаваемая на основе программного комплекса «АвтоТрекер», предназначена для контроля и управления работой автомобильного транспорта, других наземных подвижных объектов: строительной, коммунальной, сельскохозяйственной и иной специальной автомобильной техники, экипажей аварийных служб и т.п., а также речного транспорта.

Архитектура системы предусматривает глубокую интеграцию с другими элементами корпоративного программного обеспечения, такими как системы бухгалтерии, учета трудозатрат и материальных ценностей, логистики, управления вызовами, работы с клиентами (CRM) и управления ресурсами предприятия (ERP).

Применение системы мониторинга, создаваемой на основе программного комплекса «АвтоТрекер» обеспечивает решение следующих ключевых задач:

4) Повышение качества и доступности транспортных услуг.
5) Повышение эффективности работы автотранспорта.
6) Повышение уровня дисциплины труда, в том числе, предотвращение злоупотреблений и правонарушений, совершаемых водителями в корыстных целях.
7) Повышение безопасности перевозок, в том числе, предотвращение угонов, разбойных нападений и т.п.
8) Комплексную автоматизацию управления автопарком и ведения управленческого учета, связанного с организацией и планированием перевозок.

2.2. Основные функции, реализуемые на основе программного комплекса «АвтоТрекер»

Система мониторинга, создаваемая на основе комплекса «АвтоТрекер», обеспечивает прямой контроль работы каждого обслуживаемого объекта, реализуя следующие основные функции:

9) Определение местонахождения, скорости и направления движения объекта на карте местности с использованием геоинформационных систем.
10) Определение двоичных событий на борту: факт движения; открывание дверей, капота, крышки бензобака; поднятие кузова; присутствие в салоне; включение двигателя; нажатие тревожной кнопки и т.п.
11) Измерение параметров перевозки груза и пассажиров: температура в кузове/салоне; факт и направление вращения бака растворовоза и т.п.
12) Контроль расхода топлива: по штатному датчику в бензобаке, по расходомеру в бензопроводе, по информации о впрыске топлива в двигатель (для автомобилей с компьютерным управлением работой двигателя и CAN-шиной), с использованием датчиков уровня топлива.
13) Обмен данными с центральным сервером посредством сотовой сети.
14) Формирование маршрутов с разрешенными, обязательными и запрещенными событиями в каждой точке, скоростным режимом, временем посещения объектов и т.п. Контроль движения автомобилей в реальном времени, регистрация штатных событий и немедленное оповещение о нарушениях программы поездки.
15) Оперативную связь диспетчера с водителем: с помощью двусторонней голосовой связи или одностороннего прослушивания салона, коммуникационного пейджера (при наличии оборудования «АТ(Панель»).
16) Подключение дополнительного внешнего оборудования: POS-терминалов, информационных табло, автоинформаторов, и т.п.
17) Генерацию большого количества отчетов о работе автомобиля или группы автомобилей: о пробеге, событиях на борту, посещении объектов, расходе топлива и т.п.
18) Обмен информацией о работе автомобиля с другими информационными системами.
19) Документирование всех событий в базе данных, обработку и хранение накопленной статистической информации о работе автопарка.

2.3. Состав программного комплекса «АвтоТрекер»

В состав системы мониторинга автомобильного транспорта, реализованной на основе комплекса «АвтоТрекер», входят следующие основные компоненты:

1.  Серверный сегмент.
2.  Рабочие места диспетчеров и администраторов системы (клиентский сегмент).
Нормальное функционирование программного комплекса «АвтоТрекер» обусловлено наличием установленного на наблюдаемых подвижных объектах навигационного оборудования, а также уверенным приемом радиосигнала систем глобального спутникового позиционирования (GPS и (или) ГЛОНАСС) и сотовой мобильной связи стандарта GSM в месте нахождения данных подвижных объектов.
2.3.1. Серверный сегмент

В состав серверного сегмента программного комплекса «АвтоТрекер» входят следующие программные компоненты:

20) Основной сервер (программа «АТ-Сервер»). Основной сервер осуществляет информационный обмен с бортовыми блоками обслуживаемых автомобилей и с рабочими местами диспетчеров, производит обработку входящей информации и генерацию сообщений и управляющих действий. К основному серверу подключаются GSM-модемы.
21) Сервер баз данных (Oracle или MSSQL).
22) Геоинформационный сервер с поддержкой адресов, набором карт на требуемый регион; поддерживается ряд векторных и растровых форматов карт различных поставщиков, вплоть до спутниковых фотографий местности.
Наличие предустановленных и настроенных в соответствии с потребностями пользователя программных компонентов, входящих в состав серверного сегмента, является необходимым условием нормального функционирования программы «АТ-Сервер RF».
2.3.2. Рабочие места диспетчеров и администраторов системы мониторинга (клиентский сегмент).
Рабочие места диспетчеров и администратора системы мониторинга реализуются на базе ПК офисного класса (РС) с установленной операционной системой Microsoft Windows и специализированным программным обеспечением «АвтоТрекер» (в том числе «АТ-Сервер RF»). Рабочие места подключаются к серверной компоненте посредством коммуникационной среды TCP/IP.
2.4. Факторы нормального функционирования программного комплекса «АвтоТрекер»
2.4.1. Бортовое оборудование

Наличие установленного на подвижные объекты бортового оборудования является одним из основных факторов нормального функционирования программного обеспечения, входящего в состав программного комплекса «АвтоТрекер». Бортовое оборудование является основным и единственным источником телеметрической информации, обрабатываемой программным комплексом «АвтоТрекер». 
В перечень бортового оборудования входят устройства, устанавливаемые непосредственно на автомобиль. Основной компонентой подвижного (автомобильного) сегмента является бортовой блок (ББ). В соответствии с выбранным функционалом, в комплект бортового оборудования может входить широкий перечень периферийного оборудования, подключаемого к бортовому блоку (датчиков, исполнительных элементов и функциональных устройств).

К ББ подключаются периферийные (контрольные и управляющие) устройства, устанавливаемые на системы и агрегаты транспортного средства. В каждый ББ загружается информация о созданном маршруте передвижения, программы реакции на регистрируемые события (срабатывание датчиков, нажатие водителем кнопки «тревога», изменение маршрута, прохождение объектов маршрута и др.). Полученная информация обрабатывается ББ локально, обеспечивая контроль автомобиля независимо от наличия (отсутствия) связи с серверной частью программного комплекса «АвтоТрекер».

Информация о состоянии и местоположении автомобиля отображается в реальном или близком к реальному времени, непосредственно на электронных картах геоинформационной системы (ГИС) и интерфейсе программы «АТ(Наблюдатель RF» (клиентская часть программного комплекса «АвтоТрекер»), используемой диспетчерами системы мониторинга.

С помощью команд пользователь может дистанционно воздействовать на системы и агрегаты транспортного средства (например, проверить состояние датчиков, установить голосовую связь с водителем автомобиля и т.д.).

Внимание! Функционал программы «АТ(Сервер RF» не ограничен возможностью сопряжения с бортовым оборудованием «АвтоТрекер». Программа «АТ(Сервер RF» поддерживает подключение моделей бортового оборудования сторонних производителей. По запросу пользователя специалисты ООО «НоваТех» на безвозмездной основе готовят отдельное заключение о возможности такого подключения.
2.4.2. Система глобального спутникового позиционирования (GPS)

Вторым необходимым фактором нормального функционирования программного комплекса «АвтоТрекер» является наличие уверенного приема радиосигнала систем глобального спутникового позиционирования (GPS и (или) ГЛОНАСС). Радиосигнал систем глобального спутникового позиционирования является основным и единственным коммуникационным средством, позволяющим определить местонахождение, а также иные телеметрические параметры подвижного объекта.
Состав системы глобального спутникового позиционирования (GPS и (или) ГЛОНАСС):
23) Космический сегмент системы GPS и (или) ГЛОНАСС состоящий из орбитальной группировки спутников, излучающих навигационные сигналы.
24) Наземный сегмент системы GPS и (или) ГЛОНАСС состоит из мониторинговых станций, в задачи которых входит прием и измерение навигационных сигналов поступающих с GPS спутников, вычисление различного рода ошибок и передача этих данных на станцию управления.
25) Аппаратура пользователей включает в себя навигационные приемники, которые используют сигнал со спутников GPS и (или) ГЛОНАСС для вычисления текущей позиции, скорости и времени.

2.4.3. Система сотовой мобильной связи стандарта GSM

Третьим необходимым фактором нормального функционирования программного комплекса «АвтоТрекер» является наличие уверенного приема радиосигнала систем сотовой мобильной связи стандарта GSM. Радиосигнал систем сотовой мобильной связи является основным коммуникационным средством, позволяющим осуществить обмен информации между ББ и программным комплексом «АвтоТрекер». Между тем, в случае неуверенного приема радиосигнала систем сотовой мобильной связи, либо при его отсутствии, некоторые модели бортовых блоков способны сохранять информацию во внутренней памяти устройства до тех пор когда качество радиосигнала систем сотовой мобильной связи не позволит осуществить связь с серверной частью комплекса «АвтоТрекер». Кроме того, устройством бортового блока может быть предусмотрено использование иных коммуникационных средств, например, транкинговых, спутниковых сетей, сетей стандартов CDMA, 3G и др.
Сотовая связь GSM в комплексе «АвтоТрекер» используется в стандартном пользовательском функционале (в частности, SMS, GPRS, CSD). В бортовом блоке используется стандартная SIM-карта (в комплекте с соответствующим контрактом местного провайдера мобильной связи, заключаемого пользователем программного комплекса «АвтоТрекер»). Для работы в сетях иных стандартов (CDMA, 3G, транкинговые, спутниковые и др.) ББ может оснащаться внешним, либо встроенным модемом соответствующего типа.

3. Характеристики программы «АТ(СЕРВЕР RF»

3.1. Назначение и основные функции

Программа обеспечивает обмен информацией между бортовыми блоками спутниковой навигации и рабочими местами и операторов (диспетчеров) системы спутникового мониторинга подвижных (перемещаемых) объектов.

Основные функциональные возможности программы:

а) сбор информации с бортовых блоков наблюдаемых объектов;

б) двусторонний контроль доставки сообщений на/с бортовых блоков;

в) контроль доступности бортовых блоков в сети сотовой подвижной связи;

д) адресация получаемой информации в программное обеспечение рабочих мест операторов (диспетчеров);

е) обработка запросов программного обеспечения рабочих мест операторов (диспетчеров), формирование и отправка ответов на эти запросы;

ж) передача команд управления исполнительными устройствами (реле, клапанами и т.п.) на бортовые блоки;

з) обработка и запись регистрационной информации о бортовых блоках, модемах, пользователях и т.п. в базу данных, её изменение и удаление;

и) настройка бортовых блоков;

к) распределение прав доступа пользователей;

л) обновление программного обеспечения бортовых блоков.Порядок подключения и настройки бортового оборудования представлен в поставляемой с оборудованием документации.

3.2. Требования к аппаратно-программной платформе

Для работы программы «АТ(Сервер RF» требуется компьютер конфигурацией не ниже:

а)
 семейство ОС Microsoft Windows NT (Windows 2000 или более новая версия);

б)
 предустановленная СУБД (поддерживающая стандарт  SQL 95);

в) 
ЦП (CPU) с частотой не менее 2 ГГц;

г) 
ОП (RAM) объемом не менее 512 Мб (не менее 1.5 Гб, если БД установлена на этой же ЭВМ);

д )
 HDD – определяется требованиями ОС, СУБД и объемом обрабатываемой и хранимой информации;

е) 
2 USB-порта;

ж)
 COM-порт (по числу GSM-модемов).

Вышеуказанные требования соответствуют техническим характеристикам аппаратно-программной платформы, необходимой для нормальной работы программы «АТ-Сервер» с 10 подключенными подвижными (перемещаемыми) объектами. В случае, если количество подключаемых подвижных(перемещаемых) объектов более 30, для стабильной работы программы «АТ-Сервер» необходимо увеличение оперативной памяти из расчета 16 Мб на 1 подвижный (перемещаемый) объект.
3.3. Разрядность программы «АТ-Сервер RF»

Программа «АТ-Сервер RF» поставляется в двух вариантах: в виде 32-х разрядной и 64-х разрядной программ. 32-х разрядная версия программы «АТ-Сервер RF» предназначена для работы в 32-х разрядной операционной системе, 64-х разрядная версия – в 64-х разрядной операционной системе. Функционал 32-х разрядной и 64-х разрядной версий идентичен. Использование 64-х разрядной версии программы рекомендуется в случае значительного количества транспортных средств (более 1000 ед.), информация о которых обрабатывается программой, при этом на ЭВМ должны быть установлены 64-х разрядная операционная система, центральный процессор, позволяющий выполнять программы в 64-разрядном режиме, а также оперативная память объемом не менее 3,3 Гб.

3.4. Требования к коммуникациям

Для нормального доступа к функционалу программы «АТ-Сервер RF» с рабочего места Администратора/Оператора системы мониторинга необходимо обеспечить связь между серверным оборудованием и рабочим местом Администратора/Оператора на скорости передачи данных не менее 64 Кбит/с. В целях использования публичных картографических сервисов, а также получения обновлений необходимо обеспечить доступ серверного оборудования, на котором установлена программа «АТ-Сервер RF», к сети Интернет с использованием внешнего (реального) IP-адреса. Также для нормальной работы программы необходим доступ в информационно-телекоммуникационную сеть «Интернет» со скоростью передачи данных не менее 256 Кбит/с.
3.5. Требования к квалификации пользователей

К пользователю программы «АТ-Сервер RF» применяются следующие требования:

- знание основного функционала семейства ОС Microsoft Windows NT (Windows 2000 или более новая версия);

- знание специфики работы систем спутникового мониторинга, в т.ч. понимание основных принципов функционирования и технических характеристик оборудования «АвтоТрекер».

4. Установка и запуск программы «АТ-Сервер RF»

4.1. Комплектность программы «АТ-Сервер RF»

Программа «АТ-Сервер RF» распространяется в виде исполняемого файла с расширением «.exe». Наименование файла имеет следующий вид:

«ATServer.exe» -  для программы в 32-х разрядном исполнении;

«ATServer64.exe» -  для программы в 64-х разрядном исполнении.

Как правило, исполнительный файл распространяется в сжатом виде в архиве с расширением «.zip» (см. рис. 4).
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Рис. 4. Исполнительный файл в архиве

4.2. Разархивирование исполняемого файла

При записи программы в память ЭВМ необходимо учитывать разрядности записываемой программы и операционной системы, которые в общем случае должны совпадать. Допускается установка 32-х разрядной программы «АТ-Сервер RF» в 64-х разрядной операционной системе.

Разархивирование исполнительного файла производится в произвольную директорию на жестком диске ЭВМ. Указанная операция выполнима стандартными программными средствами операционной системы ОС Windows (см. рис. 5).
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Рис. 5. Разархивирование исполняемого файла стандартными средствами ОС Windows 

4.3. Установка вспомогательных файлов

После того, как исполняемый файл программы «АТ-Сервер RF» был разархивирован, в целях дальнейшей установки программы необходимо запустить указанный файл дважды щелкнув по его значку левой кнопкой компьютерной мыши, либо воспользовавшись командой «Открыть» в контекстном меню, появляющемуся при нажатии правой кнопки мыши по значку программы. После запуска программы в директории, в которой находится исполнительный файл, должны быть автоматически созданы вспомогательные файлы и папки (см. рис. 6).
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Рис. 6. Исполняемый файл и вспомогательные файлы (папки) 

Для выполнения дальнейшей настройки программы нужно завершить ее работу. Для этого необходимо вызвать «Диспетчер задач», найти в списке запущенных процессов процесс «ATServer» и завершить его выполнение посредством команды «Снять задачу» (см. рис 7).
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Рис. 7 Завершение выполнения процесса ATServer

4.4. Настройка подключения к базе данных

В целях сопряжения базы данных, в которой будет храниться систематизированная информация об отслеживаемых транспортных средствах, и программы «АТ-Сервер RF» во вспомогательном файле «ATserver.ini» необходимо произвести изменения в строке параметра «Connection String».

Открыть указанный файл возможно с помощью стандартного средства ОС «Windows» - «Блокнот» (см. рис. 8).
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Рис. 8. Файл «ATserver.ini» открытый с помощью стандартного средства ОС Windows – «Блокнот»

В программном средстве «Блокнот» с помощью сочетания клавиш «Ctrl» и «F» необходимо вызвать окно поиска, найти в тексте строку «Connection String= NO_DATABASE» и заменить на строку соединения с базой данных, например: «Connection String=DSN=ATNew;UID=AT;PWD=ATPass;APP=TODO: <Product name>;WSID=AT-SERVER;DATABASE=ATNew».

Далее, воспользовавшись вышеуказанным методом, найти и скорректировать строку «DatabaseType=0». Значение «0» в данном случае соответствует СУБД Oracle, «1» - MSSQL 

В строке «CurrentDatabaseType=UNKNOWN» необходимо указать наименование используемой СУБД: MSSQL или ORACLE.

4.5. Настройка коммуникационных параметров

В разделе [Server] файла «ATserver.ini» производится настройка портов подключения модемов, а также клиентского программного обеспечения. По умолчанию заданы следующие значения:

[Server]

Modem Port=5680

Mashine TCP Port=5670

Interface Port=5690

где параметр «Modem Port» - порт подключения модемов, «Mashine TCP Port» - порт подключения ББ, «Interface Port» - порт подключения клиентского программного обеспечения.

В разделе [Mashines] производится настройка внешнего IP-адреса, порта подключения ББ, а также параметров GSM/GPRS. По умолчанию установлены следующие значения:

[Mashines]

Mashine External TCP Port=5670

Mashine External TCP IP Address=212.48.35.136

Параметр «GSM operators» отвечает за определение операторов мобильной связи, сотовые сети которых используются для передачи данных между ББ и программой. Параметр имеет следующий синтаксис:

GSM operators= оператор1; оператор2; оператор3

оператор1=+7XXX;APNGPRS;Login;Pass

оператор2=+7XXX;APNGPRS;Login;Pass

оператор3=+7XXX;APNGPRS;Login;Pass

где «оператор» - наименование оператора мобильной связи; «+7XXX» - префикс оператора мобильной связи; «APNGPRS» - имя точки доступа GPRS мобильного оператора; «Login» - логин точки доступа GPRS; «Pass» - пароль точки доступа GPRS.

Пример конфигурации:

GSM operators=MTS;Megafon;MotiveYCC;Utel

MTS=+7915,+7916,+7917,+7910,+7911,+7095,+7912,+7919,+7913,+7985,+7918,+7914,+7980,+7982,+7983,+7989,+7988;internet.mts.ru;mts;mts

Megafon=+7926,+7922,+7927,+7928,+7931,+7925,+7921,+7923,+7929;internet;gdata;gdata

MotiveYCC=+79086,+79041,+7953;inet.ycc.ru;motiv;motiv

Utel=+79088,+79081,+7902,+79043,+79044,+79048,+7950,+7952,+7902853,+7951,+79026,+790247,+790283,+790282,+790280,+790263;internet.usi.ru;;

Параметры «SuperUser» и «SuperPassword» отвечают за реквизиты доступа к программе посредством клиентской части. По умолчанию заданы следующие значения:
SuperUser=admin

SuperPassword=admin

где «SuperUser» - логин главного пользователя с максимальным уровнем предоставляемых прав;

«SuperPassword» - пароль с максимальным уровнем предоставляемых прав.

По окончанию внесения всех необходимых изменений в файл «ATserver.ini» необходимо закрыть указанный файл, сохранив внесенные в него изменения.

4.6. Завершение установки программы 

Завершающим этапом установки программы является запуск от имени администратора исполняемого файла «ATServer.exe» («ATServer64.exe») с атрибутом «-install» посредством стандартной программы ОС Windows «Командная строка» (пример на см. рис. 9).
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Рис. 9. Установка исполняемого файла в окне «Командной строки»

В случае успешной установки должно появиться диалоговое окно с сообщением: «Service successfully installed» (см. рис. 10).
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Рис. 10. Уведомление об успешной установке программы

4.7. Деинсталляция программы «АТ-Сервер RF»

В случае необходимости деинсталлировать программу из памяти ЭВМ нужно воспользоваться «Командной строкой» запустив исполняемый файл программы с атрибутом  «-uninstall» (см. рис. 11).

[image: image8.jpg]16pats CAWindows\system

C:\ATServer64>ATServer64. exe -uninstall




Рис. 11. Деинсталляция программы в окне «Командной строки»

Для удаления программы из памяти ЭВМ необходимо воспользоваться стандартными средствами ОС, удалив файлы программы посредством команды «Удалить» в контекстном меню.
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