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Sledovací zařízení pro solární moduly
Copyright © PAIRAN Elektronik GmbH

Všechna práva vyhrazena
Zařízení pesos SF-35 a SF-40
Sledovací zařízení pro solární moduly
Návod k obsluze a instalaci

Stav ke dni: 2006-07-06
Změny informací i změny na popsaných výrobcích v tomto pojednání si vyhrazujeme. Tyto změny informací jsou převzaty dodatečnými informacemi, popř. zapracovány do následujících vydání návodů k instalaci a obsluze. Firma PAIRAN Elektronik GmbH nepřebírá záruky týkající se obsahu tohoto návodu k instalaci a obsluze.

Žádná část tohoto pojednání nesmí být reprodukována, uložena na některém z paměťových médií nebo v jiné podobě rozšiřována bez předchozího svolení firmy PAIRAN Elektronik GmbH.

Poznamenejte si typ, výrobní číslo, datum koupě zařízení a jméno toho, kdo zařízení instaloval, abychom Vám v případě potřeby servisu mohli poskytnout rychlou pomoc. Typ sledovacího zařízení a výrobní číslo najdete na typovém štítku centrální jednotky (otočné a sklopné hlavice). Typ, výrobní číslo a verzi programu řídicího zařízení se nachází na typovém štítku elektronické řídicí jednotky.

Datum koupě: 


___________________________________​_
Instalaci zařízení provedl: 

____________________________________​​​​​
Typ sledovacího zařízení: 

____________________________________

Výrobní číslo sledovacího zařízení: 
____________________________________

Typ řídicího zařízení: 

____________________________________
Výrobní číslo řídicího zařízení: 
____________________________________

Verze programu řídicího zařízení: 
____________________________________

 Jména pesos a pesos-Logo jsou
 tovární značky firmy PAIRAN Elektronik GmbH.
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1. Úvod
Firma PAIRAN Elektronik GmbH vyvíjí a zhotovuje zařízení pro sledování polohy slunce rozdílných druhů a velikostí. Tyto směrují solární moduly ve dvou osách podle polohy slunce. Pracují samostatně a ve velké míře bez údržby. Sledovací zařízení pesos SF-35/SF-40 nese plochu modulu o velikosti asi 35m2/42m2 s výkonem až k 5600 Wp, adekvátně ke druhu a velikosti modulu. 
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ES PROHLASENI O SHODE

EC Declaration of conformity

Vyrobee:
Manufacturer:

Adresa:
Address:

1C:

Identification Number:

Vyrobek (stroj) - typ:
Product (Machine) -Type:

Vyrobni &islo:
Serial number:

Popis:
Description:

Vsechna piislu$ni ustanoveni, ktera
vyrobek spliiuje:

CZ - elektronika s. 1. 0.
Velké ndmésti 130, 500 02 Hradec Kralové
25257676

Polohovaci jednotka typ SF 40 -STD

Polohovaci jednotka je zafizeni uréené jako nosi¢ fotovoltaickych modulii

o maximalni ploge 42 m?, kterym je automaticky sledovéna poloha Slunce tak, aby
slune¢ni paprsky dopadaly kolmo na plochu moduli.

Zatizeni se sklada z prefabrikatu patky nosného sloupu, nosného sloupu, télesa otoéné asti,
nosné konstrukee solarnich paneld, servomechanizmi s pohony, snimage anemometru, hlavy
snimaéi slunegniho zafeni a fidici jednotky servopohonii.

Jmenovité napajeci napéti elektrického zafizeni: 230V, 50 Hz

Elektrické zatizeni nizkého napéti NV &. 17/2003 Sb.
Low Voltage Directive 2006/95/EC

El ické | ibili

NV &. 18/2003 Sb.

The product meets all relevant p

Harmonizované technické normy
pouZité k posouzeni shody:

The harmonized technical standards applied
to the conformity assessment:

Nérodni technické normy, technické
specifikace a ostatni piedpisy pouZité
k posouzeni shody:

The national technical standards, technical
specifications, and the other regulations
applied to the conformity assessment:

Posledni dvojéisli roku v némz byl
vyrobek opatfen oznatenim CE:
Last double issue of the year when the
product was CE marked:

Posouzeni shody provedla
akreditovana laborato¥:

The conformity assessment carried out by
the accredited laboratory:

ic Ce ibility Directive 8
Strojni zafizeni NV €. 24/2003 Sb.
Machinery Directive 98/37/EC

36/EEC

CSN EN 60204-1

CSN EN 61000-6-1, CSN EN 61000-6-3

CSN EN ISO 12100-2, CSN EN 1037, CSN EN 349, CSN EN 294, CSN EN 811,
CSN EN 953, CSN EN 954-1

nepouzity

07

Statni zkuSebna zemédelskych, lesnickych a potravinéfskych strojd, a. s.
Tranovského 622/11, 163 04 Praha 6 - Repy, CR
- Zéavéreéna zprava ¢. 28 841

The Government Testing Laboratory of Agricultural, Food Industry and Forestry Machines, joint-stock
company
- The final report No. 28 841

Poznamka:

Veskeré predpisy byly pouzity ve znéni jejich zmén a dopliikd platnych v dob vydéni tohoto prohldSeni bez jejich citovani.

Note: All regulations were applied in wording of later amendments and modifications valid at the time of this declaration issue without any citation of them.

Misto a datum vydani:
Place and date of issue:

Jméno:
Name:

Riidiger Pairan

Osoba zmocnéné k podpisu za vyrobce:
Signed by the person entitled to deal in in the name of producer:

Funkce:
Grade:

Podpis:
Signature:

Jednatel
S
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Z přehledu o přeměněném výkonu zařízení pesos SF-35/SF-40 ve slunečném letním dnu oproti pevně nainstalovanému solárnímu zařízení se dá usuzovat na maximální výtěžnost slunečního svitu. Při odpovídajícím sloučení několika sledovacích zařízení může vzniknout výkonný solární park, přinášející zisk.

Solární moduly a měniče odpovídající výkonu modulu nejsou součástí tohoto návodu na obsluhu, protože zařízení pesos SF-35/SF-40 je kompatibilní se všemi běžnými solárními moduly. Upozorňujeme však na řádnou montáž těchto konstrukčních skupin.

Tento návod k instalaci a obsluze má poskytnout všechny nutné informace k funkci, instalaci a obsluze zařízení pesos SF-35/SF-40  stejnou měrou osobě provádějící instalaci i provozovateli.

2. Bezpečnostní upozornění k instalaci
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Práce na elektrické instalaci neodpovídající platné normě mohou vést k nehodám ohrožujících život. Elektrické připojení zařízení pesos SF-35/SF-40 smí provádět jen vyškolený odborný personál. Osoba provádějící instalaci musí být schválena příslušným dodavatelem elektrické energie.
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Při instalaci a provozu přístroje je nutno dodržovat všechny předepsané bezpečnostní předpisy, technické podmínky připojení příslušného elektrorozvodného závodu.
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Při montáži/demontáži dílů zařízení pesos SF-35-SF-40 existuje nebezpečí poranění pohyblivými díly funkčních jednotek.
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Při nutných zkouškách nebo změnách na sledovacích zařízeních je nutno je v každém případě odpojit od napětí a zkontrolovat a zajistit stav bez napětí, popř. provést mechanické zajištění podle všeobecných pravidel úrazové prevence. Je-li pro zkoušku nepostradatelné elektrické napájení, musí být možné poranění osob vyloučeno jinými opatřeními!
3. Postoj při škodách vzniklých při přepravě
Před expedicí je u našich výrobků provedena řádná funkční zkouška. I přes pečlivé zabalení do recyklovatelného transportního obalu se mohou vyskytnout poškození, která při přepravě vzniknou. Za ty potom zpravidla odpovídá špeditérská firma. Prosím prohlédněte si dodané komponenty, zda nevykazují viditelná poškození, která při přepravě mohla vzniknout. 

V případě, že byste na transportním obalu zjistili nějaká poškození, ze kterých lze usuzovat i na poškození komponent nebo zjistíte-li jakákoliv poškození nebo nedostatky, tak prosím neprodleně informujte přepravní firmu. 

Je-li zapotřebí, můžete zkontaktovat Vašeho prodejce nebo firmu PAIRAN Elektronik GmbH. Možné hlášení o poškození se musí v každém případě předložit u špeditérské firmy nejpozději do šesti dnů po obdržení zboží, a to písemně. Při eventuální zpětné zásilce zboží použijte pokud možno původní obal.

4. Způsob funkce zařízení pesos SF-35/SF-40
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Obrázek 4.1: Elektronické funkční jednotky 
4.1. Senzor pro sledování slunce
Hlavice senzoru slouží k měření ozáření sluncem. Skládá se principiálně 
z malých solárních modulů, které jsou navzájem uspořádány v určitém úhlu a slouží jako senzory řídicího zařízení. Hodnoty ozáření senzorů sluncem se měří v pravidelných časových intervalech. Řídicí zařízení z těchto hodnot vypočítá parametry pro vyrovnání plochy modulu a vydá nutné řídicí povely pro poháněcí motory.
4.2. Senzor pro rychlost větru
Senzor pro rychlost větru vyrábí kmitočet impulsů, který je proporcionální rychlosti větru. Ten se vyhodnocuje řídicím zařízením. Zařízení je z bezpečnostních důvodů standardně vybaveno senzorem rychlosti větru, který je připevněn na horním okraji modulu. Senzor pro rychlost větru se vyrovnává vždy tak, aby lopatkové oběžné kolo stálo ve větru vodorovně vždy, nezávisle na sklonu plochy modulu. Při rychlosti větru od 40 km/h se zařízení položí do vodorovné polohy a zůstává v této poloze. 

Dokonce i při krátkodobém překročení mezní hodnoty dojde k najetí modulu do vodorovné polohy. Poklesne-li rychlost pod tuto hodnotu, zařízení se po 30 minutách opět vyrovná. V případě přetržení kabelu senzoru pro rychlost větru se zařízení z bezpečnostních důvodů položí do vodorovné polohy.

4.3. Otočný pohonný mechanismus
Rozsah otáčení (azimut) je od severovýchodu až k severozápadu, což odpovídá úhlu otočení maximálně 270° a je omezen elektronickými čidly a mechanickými koncovými vypínači. Pohonný mechanismus se skládá z poháněcího motoru s planetovou převodovkou, které přes řetěz natáčí plochu modulu.

4.4. Naklápěcí pohonný mechanismus
Naklápěcí rozsah (elevace) zahrnuje úhel od +3° až +75° k horizontále. Pohonný mechanismus je realizován elevačním motorem, který upravuje sklon plochy modulů. Vymezení rozsahu naklápění je realizováno elektronickými čidly a mechanickými dorazy koncových poloh.
4.5. Komunikace
Zařízení SF-35/SF-40 má k dispozici rozhraní RS-485, které dovoluje ovládání zařízení počítačem. S komunikačním paketem pro PC se dají zobrazit veškeré procesy (např. hodnoty senzoru, řídicí povely, základní nastavení) pomocí vizualizačního software, který umožňuje pohodlné ovládání řídicího zařízení kliknutím myši. 

Sledovací zařízení lze také ovládat pomocí ručního ovládaní, které je k dostání jako příslušenství. Toto vyžaduje otevření pouzdra řídicího zařízení. Zobrazení pomocí ručního ovládaní není možné. Komunikační pakety nepatří k rozsahu dodávky SF-35/SF-40 a musí objednány zvlášť.
4.6. Řídicí jednotka
Elektronická řídicí jednotka se stará o pravoúhlé postavení solárních modulů směrem k slunci v možném otáčecím a naklápěcím rozsahu. Hned po uvedení do chodu přechází řídicí jednotka po dobu 30 vteřin do testovacího režimu. Po opuštění testovacího režimu přechází řídicí jednotka do provozního režimu, který je definován dvěma stavy: „Klid“ a „Vyrovnávání“.

Většinu času setrvává řídicí jednotka v stavu „Klid“. Je-li zjištěn významný rozdíl hodnot senzoru, přechází řídicí zařízení do stavu „Vyrovnávání“. Zařízení je v činnosti do té doby, dokud se nedosáhne optimální poloha nebo koncový doraz. Potom je opět v klidovém stavu. Po určitou dobu je aktivní vždy jen jeden pohonný mechanismus. Elevační pohonný mechanismus má před azimutovým pohonným mechanismem přednost.
Poklesne-li intenzita záření slunce pod prahovou hodnotu 350 W/m2 (zimní režim: 200 W/m2), aktivuje se signál „rozptýlené světlo“. Pod touto hranicí se vyrovnání sklonu neprovede. Zařízení setrvává v momentální poloze. Zůstává-li tento stav, naklopí se sledovací zařízení nakonec do vodorovné polohy, aby se využilo rozptýlené světlo. Je-li tato úroveň záření opět překročena, zařízení se nastaví na optimální polohu ke slunci. Aby se při střídající se oblačnosti neprovádělo stálé natáčení do vodorovné polohy a opětovné natočení na slunce, je reakce na zakrytí slunce zpožděna, tzn. otočení do vodorovné polohy se aktivuje teprve po 30 minutách trvalé situace. Opětovné natočení na slunce se provede naproti tomu maximálně po 1 minutě. 

Protože sledovací zařízení nemůže při úrovni ozáření rozptýleným světlem provést senzorem řízené vyrovnání sklonu, přebírají vyrovnání azimutu interní hodiny. Činitel doby pojezdu je nastaven tak, aby vlastní sledování bylo nepatrně pomalejší než pohyb slunce po obloze.
Řídicí zařízení má pro poháněcí motory oddělený napájecí zdroj. Tento zdroj je zapnutý jen tehdy, když se aktivuje pohonný mechanismus. Příkon řídicího zařízení se v klidovém stavu snižuje na méně než 0,5 wattu. Stav vyrovnávání vyžaduje příkon maximálně 100 wattů.

Pro kontrolu napájecího zdroje a poháněcích motorů se sleduje napájecí napětí a proud motoru. Při rozpoznání závady se pohonný mechanismus deaktivuje. Vypadne-li azimutový pohonný mechanismus, najede zařízení do horizontální polohy. Vždy po uplynutí jedné hodiny je učiněn pokus o opakovaný start pomocí nulovacího příkazu. Sledovací zařízení může být vráceno zpět (restartováno) také vypnutím zdroje napětí, popř. odpovídajícím příkazem přes komunikační rozhraní.
Večer zařízení najede na základě signálu „setmění“ do vodorovné polohy. Poklesne-li intenzita záření slunce pod práh 25 W/m2, aktivuje se režim spánku (noc). Po 3 hodinách noční doby se vyvolá „noční restart“. Zařízení najede zpět k referenčnímu koncovému spínači světové strany VÝCHOD.

Řídicí zařízení se dá provozovat ve dvou režimech v závislosti na ročním období: letní čas a zimní čas. V létě leží hranice intenzity „rozptýleného světla“ u 350 W/m2, v zimě klesá na 200 W/m2, aby bylo zařízení dříve aktivní. Roční období se detekuje automaticky. Podle trvání noci zařízení rozhodne, zda je léto nebo zima. Doba trvání noci musí ležet 7 dnů stabilně nad nebo pod prahem rozhodování, aby se mohl změnit režim ročního období. Práh je nastaven tak, aby přechodová oblast ležela okolo  9. března, popř. 3. října. Přesný časový okamžik závisí od příslušného počasí. Informace k rozpoznání ročního období jsou uložena v paměti. Při každém novém spuštění řídicího zařízení se do paměti zavedou poslední záznamy. Zařízení tak naběhne v „správném“ režimu ročního období.

V zimním čase za úsvitu se zařízení nastaví kolmo k zemi, aby sjel napadlý sníh. Při shazování sněhu plocha modulů zajede až k svislému dorazu. Při dostačujícím ozáření sluncem se poté zařízení hned vyrovná do příslušné polohy. Jinak při nedostatečném osvětlení uvede mechanismus po 30 minutách zařízení opět do vodorovné polohy.

Detekce ročního období, popř. shazování sněhu se nastaví naprogramováním řídicího zařízení.

4.7. Blikající (přerušované) kódy
V případě závady přechází řídicí zařízení do režimu zabezpečení a nastaví svůj provoz. Dioda LED na desce s plošnými spoji ukazuje chybový kód odpovídajícím množstvím blikajících impulzů (trvání impulzu asi 0.5 vteřiny).

Tabulka 4.7: 

	Množství
	Význam
	Opatření

	1
	Spálená (vadná) pojistka v napájecím dílu pohonného mechanismu. 
	· Vypnout zařízení. 

· Přezkoušet pohonný mechanismus. 

· Vložit novou pojistku. 

· Zařízení opět uvést do provozu. 

	2
	Přetížení napájecího zdroje
	· Vypnout zařízení. 

· Přezkoušet pohonný mechanismus. 

· Zařízení opět uvést do provozu. 


5. Montáž zařízení pesos SF-35/SF-40
5.1. Doporučené utahovací momenty, materiál a všeobecné pokyny
Tabulka 5.1a: Utahovací momenty
	(
	Nm

	M8
	20

	M10
	40

	M12
	70

	M16
	175

	M20
	210


· Pro použité šrouby se doporučují utahovací momenty z tabulky 5.1.

Tabulka 5.1b: Materiál

	Pozice:
	Počet:
	Popis:

	Pos 1
	1
	Sloup 4790mm

	Pos 2
	1
	Centrální jednotka

	Pos 3
	1
	Elevační trubka

	Pos 4
	4
	Nosník 3160mm

	Pos 5
	4
	Nosník 2560mm

	Pos 6
	1
	Příčník

	Pos 7
	1
	Elavační pohon

	Pos 8
	1
	Senzorová hlava

	Pos 9
	1
	Windsensor

	Pos 10
	1
	Rídící jednotka

	Pos 11
	2
	Koncový doraz s magnetem

	Pos 12
	1
	Samolepka na sloup

	Pos 13
	2
	Víko

	Pos 14
	2
	Čep d=22mm

	Pos 15
	4
	Jistící podložka pro Pos14

	Pos 16
	2
	Čep d=40mm

	Pos 17
	4
	Jistící podložka pro Pos16

	Pos 18
	10
	Šroub M6x16

	Pos 19
	10
	Široká podložka pro M6

	Pos 20
	4
	Šroub M6x20

	Pos 21
	4
	Samojistící matice M6

	Pos 22
	8
	Podložka pro M6

	Pos 23
	4
	Šroub M8x16

	Pos 24
	4
	Matice M8

	Pos 25
	4
	Podložka pro M8

	Pos 26
	8
	Šroub M12x30

	Pos 27
	8
	Matice M12

	Pos 28
	8
	Podložka pro M12

	Pos 29
	32
	Šroub M16x35

	Pos 30
	32
	Matice M16

	Pos 31
	32
	Podložka pro M16

	Pos 32
	6
	Matice M20

	Pos 33
	6
	Podložka pro M20

	Pos 34
	1
	Montážní návod


5.2. Postavení sloupu
Pro fundament sledovacího zařízení pesos SF-35/SF40 platí následující doporučení:

Tabulka 5.2: 
Výchozí data pro výpočet statiky

	Základní data:
	
	

	Větrné zatížení
	DIN 1055-4
	Větrná oblast 4 = 30,0 m/s

	Sněhové zatížení
	Střední
	

	Spád podloží
	0 až 5%
	 

	Tlak na základ
	Střední
	150 kN/m²


Předpoklad: Zemina s pevnou konzistencí, jinak je případně zapotřebí nový výpočet.
[image: image14.png]


Obrázek 5.2: Zabetonování sloupu (náhled, řez a půdorys)
[image: image15.png]
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Sloup nabízí dále možnost k připevnění měniče. K tomu je zapotřebí držák, který je k dostání jako příslušenství. Lze jej přišroubovat na sloup na severní straně. Připojení viz v návodu na obsluhu měniče. Eventuální nutné rozbočné skříně, do nichž se pokládá zemní kabel na přípojná vedení řídicího zařízení a měniče, mohou být rovněž upevněny na sloup na severní straně.
5.3. Elevační pohonný mechanismus
[image: image17.bmp][image: image18.bmp]
Obrázek 5.3a: Montáž elevační truby
· Nasaďte elevační trubku (Pos 3) na centrální jednotku (Pos 2)
· Zajistěte elevační trubku čepy průměru 40mm (Pos 16) a čepy zajistěte podložkami (Pos 17)
· Dotáhněte všechny čepová pouzdra
[image: image19.bmp]
Při montáži elevační trubky na centrální jednotku je třeba dbát zvýšené pozornosti, protože hrozí skřípnutí prstů mezi trubku a centrální jednotku!
[image: image20.bmp]
Obrázek 5.3b: Montáž nosníků
· Nasaďte jeden spodní (Pos 4) a jeden horní nosník (Pos 5) na každou ze čtyř přírub na elevační trubce

· Přišroubujte všechny nosníky k přírubám 8-mi šrouby M16x35 s podložkami pro M16 a maticemi M16 (Pos 29, Pos 30, Pos 31)

[image: image21.bmp]
Obrázek 5.3c: Montáž příčníku

· Nasaďte příčník (Pos 6) podle obrázku 5.3c na díry uprostřed horních nosníků 

· Přišroubujte příčník k nosníkům 8-mi šrouby M12x30 s podložkami pro M12 a maticemi M12 (Pos 26, Pos 27, Pos 28)

[image: image22.bmp][image: image23.jpg]



Obrázek 5.3d: Montáž elevačního pohonu

· Nasaďte oko elevačního pohonu (Pos 7), podle obrázku 5.3d, mezi pouzdra čepu na centrální jednotce a zajistěte čepem o průměru 22mm (Pos 14) 
· Poté nasaďte druhý konec elevačního pohonu mezi pouzdra čepu na příčníku a zajistěte čepem o průměru 22mm (Pos 14)

· Oba čepy zajistěte jistícími podložkami (Pos 15) a dotáhněte všechna pouzdra čepů na centrální jednotce i na příčníku

5.4. Centrální jednotka 

Centrální jednotku je možné montovat na sloup s plochou osazenou montážním systémem a fotovoltaickými moduly. Plocha modulů by měla být při nasazení na sloup natočena přibližně na jih. Při výběru zařízení pro vyzdvižení centrální jednotky na sloup dbejte rozměrů a váhy centrální jednotky, plochy a fotovoltaických modulů. 
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[image: image25.jpg]



Obrázek 5.4a: Montáž centrální jednotky na sloup
· Vyzdvihněte centrální jednotku na sloup a nasaďte na šrouby podle obrázku 5.4a. Přišroubujte a dotáhhněte matice M20 s podložkami pro M20 (Pos 32, Pos 33) 

[image: image26.jpg]


Obrázek 5.4b: Montáž azimutových koncových dorazů
· Přišroubujte plechy azimutových koncových dorazů (Pos 11) na spodní část velkého řetězového kola podle obrázku 5.4b
· K přišroubování dorazů použijte šrouby M6x20 s podložkami pro M6 a samojistné matice M6 (Pos 20, Pos 21, Pos 22)
· Namažte řetěz po celém obvodu mazivem
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Obrázek 5.4c: Nastavení koncových dorazů
· Po nastavení koncových dorazů připevněte víka (Pos 13) šrouby s podložkami Pos 18 und Pos 19 
5.5. Upevnění modulů a Senzorů
Pro upevnění solárních modulů se standardně používá montážní systém Pesos. Pro tento návod k montáži se jako příklad používá 28 solárních modulů o velikosti 1575x826 mm. Moduly jsou uspořádány ve 4 řadách po 7 modulech.
Tabulka 5.5: Materiál
	Pozice
	Počet
	Popis

	A
	8
	Hliníkový profil 40x40, L=6m

	B
	32
	Šroub s kladívkovou hlavou M10x25

	C
	32
	Matka s integrovanou podložkou M10

	D
	64
	Šroub M8x40

	E
	64
	Kladívková matka M8

	F
	48
	Střední hliníkový úchyt 20mm

	G
	16
	Krajní hliníkový úchyt 20mm
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Obrázek 5.5a: Montáž modulů

· Pozor: Moduly musí být uspořádány ke koncům nosníků symetricky, aby se zajistila centrální poloha těžiště!

· Podle velikosti modulu je pro montáž hliníkových profilů (Pos A) nutno volit vhodné otvory na nosnících (5.5a).

· Hliníkové profily jsou na nosníky připevněny symetricky kladívkovými šrouby a maticemi M10 (Pos B a Pos C)
· PV-moduly jsou připevněny na hliníkové lišty symetricky hliníkovými úchyty, šrouby M8 a kladívkovými maticemi (Pos D + E + F + G)
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Obrázek 5.5b: Uchycení senzorů
· Připevněte windsenzor (Pos 9) a senzorovou hlavu (Pos 8) na horní části středních nosníků

· Senzory přišroubujte šrouby M8x16 s podložkami pro M8 a maticemi M8 (Pos 23, Pos 24, Pos 25)

5.6. Řídící jednotka a její propojení
[image: image30.jpg]



Obrázek 5.6a: Připevnění řídící jednotky
· Odšroubujte kryt řídící jednotky (Pos 10)
· Přišroubujte řídící jednotku podle obrázku 5.6a čtyřmi šrouby M4x16 s podložkami, které jsou přiloženy v řídící jednotce
· Zašroubujte kryt řídící jednotky
[image: image31.jpg].




Obrázek 5.6b: Spodní část řídící jednotky 
Tabulka 5.6a: Zapojení síťového přívodu

	Číslo pinu v konektoru:
	Barva:
	Popis:

	1
	Hnědý nebo černý
	Fáze (L), 230V/50Hz

	2
	Modrý
	Zem (N)

	3
	Zeleno/žlutý
	Ochranný vodič (PE)
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Obrázek 5.6c: Boční část řídící jednotky 
Tabelle 5.6b: Zapojení RS-485, propojení zběrnice

	Číslo pinu v konektoru:
	Barva:
	Popis:

	1
	Bílý
	Data A

	2
	Stínění
	GND

	3
	Hnědý
	Data B

	4
	Zelený + žlutý
	+ 5V servisní napětí. Nepropojovat!
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Obrázek 5.6d: Celkový náhled propojení

5.7. Uvedení do provozu
[image: image34.png]


Přípojná vedení je nutno připojit podle schématu na obrázku 5.9. Konektory nemohou být při připojení zaměněny. Dbejte na bezpečnostní pokyny v kapitole “2. Bezpečnostní upozornění k instalaci“. Otevření přístroje smí provést jen školený odborný personál. Upevněte přípojná vedení tak, aby byly k dispozici při naklápění a pootáčení zařízení pesos SF-35/SF-40 dostatečné rezervy.

5.8. Technická údržba
Po době chodu 3 měsíce, potom 1x ročně:

· napnutí řetězu, 

· přezkoušet azimutový pohonný mechanismus,
· namazat řetěz,
· namazat elevační pohonné mechanismy,
· zkontrolovat spojení zásuvných konektorů. 
Obrázek 5.8: Připojovací schéma
6. Technické údaje zařízení pesos SF-35/SF-40
Tabelle 6.1: Technické údaje
	Míry a hmotnost
	SF-35
	SF-40

	Plocha modulů:
	Max. Plocha modulů  / m2
	35
	42

	
	Min. Šířka / m
	4,82
	6,12

	
	Max. Šířka / m
	5,80
	7,10

	
	Min. Výška / m
	5,39
	6,78

	
	Max. Výška / m
	5,39
	6,78

	Montážní systém:
	Max. Výška / mm
	40
	40

	
	Max. Hmotnost / kg/m2
	2,5
	2,5

	FV moduly
	Max. Hmotnost / kg/m2
	14
	14

	Montážní systém + FV moduly
	Max. Výška / mm
	90
	90

	Min. výška od země / m
	
	0,59
	0,59

	Maximálí zatížení větrem
	m/s
	30
	30

	Maximálí zatížení sněhem
	kN/m2
	0,75
	0,75

	Centrální jednotka / kg
	
	300
	300

	Nosník horní / kg
	
	4x20
	4x20

	Nosník spodní / kg
	
	4x25
	4x25

	Elevační trubka / kg
	
	150
	175

	Příčník / kg
	
	27
	27

	Elevační pohon / kg
	
	22
	22

	Malé díly a příslušenství / kg
	
	15
	15

	Max. hmotnost na horní straně sloupu
	kg
	1300
	1450


	Řídící jednotka a elektrické údaje
	SF-35
	SF-40

	Síťové napětí / V
	230
	230

	Síťová frekvence / Hz
	50
	50

	Příkon max. provoz/klid / W
	100/0,5
	100/0,5

	Bezpečnostní hodnota Windsensoru / m/s
	12
	12

	Maximální rozsah Azimutu / °
	270
	270

	Maximální rozsah Elevace Postaveno-Sklopeno / °
	15-87
	15-87

	Krytí řídící jednotky
	IP66
	IP66

	Krytí centrální jednotky a elevačního pohonu
	IP55
	IP55

	
	
	



7. Servis
Přijmeme rádi Vaše podněty nebo zlepšovací návrhy.

Při problémech Vám rád dále pomůže náš servisní tým!

Pro projednávání problémů by měly být přichystány informace jako jsou sériová čísla a verze programu.

8. Poznámky 

Popis systému:

Investor hodlá vybudovat fotovoltaickou elektrárnu svém pozemku. Hlavním článkem systému jsou fotovoltaické moduly firmy Sharp. Použita bude:

- monokrystalická technologie:

- typ NT-R5E3E/NT-175E1 s výkonem 175Wp každý a účinností 13,5%;

- moduly budou nainstalovány na polohovací jednotce SF-40 STD;

Tato technologie se vyznačuje vysokou životností i při instalaci v náročných podmínkách, a to díky ušlechtilému antireflexnímu bílému sklu, umělé folii EVA, která tvoří ochranu proti povětrnostním vlivům, a také hliníkovému rámu. Odolnost proti krupobití je dle IEC 61215 až na kroupy velikosti 20 mm.

Na pozemku bude umístěno XX ks polohovacích jednotek SunFlex SF-40 STD s 32ks monokrystalických modulů sériově propojených, čímž bude dosaženo výkonu XX kWp. 

Stejnosměrný proud z těchto modulů bude kabelem sveden do k měničům napětí pesos PVI 3500 a nastřídaná nízkonapěťová elektrická energie bude pomocí kabelu předána do  elektrické sítě společnosti ČEZ (E.On). Konkrétní připojení – viz připojovací podmínky ČEZ - Distribuce a.s. (E.On).

Technické údaje 1x SunFlex SF-40 STD:

Článek:



Monokrystalické křemíkové solární články

Modul:



72 článků v sérii

SunFlex SF-40 STD:

4x 8 modulů zapojených do série

Jmenovitý výkon článku:

175 Wp

Jmenovitý výkon systému:

5,6 kWp

Rozměr modulu:


1.575 x 826 x 46 mm

Betonový základ (d x š x v):
2.400 x 2.400 x 1.300 mm

Celkové rozměry systému:

viz přiložený výkres


Kontakty:
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PAIRAN Elektronik GmbH

Florenz Sartorius Str.: 5

37079 Göttingen

GERMANY

Telefon: +49 (551) 50477-0

Fax: +49 (551) 50477-79

e-mail: solar@pairan-elektronik.de
web: www.pairan-elektronik.de
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CZ-elektronika, s.r.o.

Velké náměstí 130

500 02 Hradec Králové
Telefon: +42 491 477 021
Fax: +42 491 470 531
e-mail: info@cz-elektronika.cz

web: www.cz-elektronika.cz
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